Принцип работы основан на стабилизации частоты вращения вала двигателя за счёт обратной связи по ЭДС вращения, IR-компенсация.

Основываясь на уравнении электрического равновесия для якорной цепи:

                  Uя = E + Iя*Rя

где: Uя – напряжение, приложенное к якорю,

       E – ЭДС двигателя,

       Iя – ток якоря,

       Rя – сопротивление якоря.
можно определить способ выделения ЭДС из общего мусора тока и напряжения, приложенных к двигателю.
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Тута имеем величину ошибки

между ЭДС и заданием, не мешкая 

передаём её на ШИМ-формирователь,

 а уже опосля на силу.
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Тута имеем отмасштабированный

сигнал ЭДС двигателя, не мешкая 

передаём его на ПИД-регулятор, где

сравниваем с заданием.


